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MX-PR-OPP-03
                             REV-4                            05 de marzo del 2024
1. OBJETIVO
Establecer los parámetros para el transporte y movilización del taladro como actividad de trabajo seguro de la empresa Kluane Services con el fin de desarrollar medidas que generen acciones de prevención en la salud y seguridad de los trabajadores. 
2. ALCANCE

Aplica a todas las actividades que requieran levantamiento y traslado de cargas que se realicen en los proyectos de exploración de la organización Kluane Services.
3. RESPONSABLES

Alta Gerencia: Garantizar que se provean los medios necesarios para llevar a cabo todas las actividades aquí descritas.
Coordinador de operaciones: Garantizar la difusión y ejecución de dicho procedimiento que le permitan a la organización llevar a cabo actividades de mejora continua.

Coordinador HSE: Revisar y realizar los alcances necesarios para que el procedimiento cumpla con las necesidades de la operación para evitar incidentes relacionados con la tarea.
Supervisor de operaciones, es responsable de:

· Dar aviso o indicaciones a los perforistas y a los ayudantes de movimientos de traslado de equipos.
· Dar a conocer a los perforistas y a los ayudantes que partes transportaran primero, e indicara las prioridades.

Supervisor y prevencionistas HSE: es responsable de verificar el cumplimiento de las acciones descritas en este documento.

Perforista: es responsable de:

· Ejecutar la actividad de movilización de máquina con sus auxiliares, instruyendo a todas las personas involucradas en el procedimiento. Debe facilitar los recursos humanos y materiales para garantizar un trabajo seguro y eficiente.
· Elaborar el ATS (Análisis de trabajo seguro), para el desarrollo de la actividad.

· Reportar al departamento HSE, mejoras para aplicar al procedimiento de acuerdo con las necesidades del terreno.

Auxiliares: son responsables de respetar y seguir los lineamientos de seguridad descritos en este documento, además seguir las recomendaciones de seguridad que sean indicadas por sus jefes inmediatos. 
4. DEFINICIONES

Taladro; Maquina de perforación portátil utilizada en la perforación a diamante para la realización de sondajes.

Mudanza; Término que se emplea para la movilización de los taladros de una planilla a otra para iniciar un nuevo sondaje.
Desarmado; Acción de desunir o desconectar los componentes modulares de los taladros de perforación portátiles.
Planilla; Espacio de terreno aplanado y dimensionado entregado por el cliente para la instalación de los taladros de perforación para los sondajes.
Plataforma; Entarimado de madera donde se instala el taladro de perforación y que sirve de anclaje al mismo.

Vehículo de carga; Automotor utilizado para el transporte de componentes y partes de los equipos de perforación dentro de proyectos, y que cuenta con rampas hidráulicas para facilitar las cargas y descargas de piezas de volumen o mayor peso

Rampa hidráulica; Componente de un vehículo de carga que tiene como propósito principal, facilitar la carga y descarga de piezas de volúmenes y pesos mayores, evitando la exposición de las personas a cargas manuales.

5. DESARROLLO 

5.1 Fomentar la seguridad y eficacia en el transporte de equipos.
En todos los equipos que requieran de más de una persona para cargarlo, se les instalaran dos tubos interiores cruzados que sujetaran con los dispositivos requeridos para la carga o de ser necesario con lazo o soga, esto con el fin de que la carga pueda ser transportada de manera ergonómica. 
Por ejemplo:  

· La bomba de agua que pesa 50 Kg necesitaría ser cargada por 2 personas, teniendo en cuenta que el peso máximo de cargar es de 50 Kg.  Se sujeta y pasa el tubo por el marco de la bomba. Las dos (2) personas se ubican uno en cada extremo del tubo para transportarla. Es recomendable, contar con dos personas adicionales para relevo y así garantizar un traslado más seguro.
· Un motor KUBOTA de 4 cilindros para una máquina KD-1000, cuyo peso es de (+, -) 192 Kg necesitaría de dos tubos, uno de cada lado de la carga sujetados con los dispositivos de carga para ingresar los tubos y de cuatro (4) a seis (6) personas para trasportar esta carga, según la condición de terreno.
· Para motores de cuatro cilindros más grandes como aquellos que hacen parte del taladro KD 1700 los cuales pesan (+, -) 280Kg C/U, se requieren de 6 a 10 personas ubicados seis al frente y cuatro en la parte posterior (de acuerdo con la necesidad del terreno). De esta manera cargarían aproximadamente 35 Kg cada uno, cumpliendo con los parámetros y las recomendaciones ergonómicas.
· Otra recomendación es contar en todo momento con el personal de HSE para realizar una evaluación previa de las brechas y caminos para determinar donde se requiere de mayor apoyo de personal tomando en cuenta las condiciones geográficas o dificultades que se pudieran presentar.
Nota: Ver registro fotográfico.
En algunos de nuestros proyectos sin acceso vehicular, también utilizamos acarreo animal (a lomo de mula) para transportar complementos e insumos de los equipos, el acarreo animal ha demostrado ser muy útil para el transporte de combustibles, cajas de muestras y tubería. Se solicita que el dueño de los animales recomiende el peso que cada animal puede cargar. El propietario trabajara bajo las órdenes del personal de perforación y/o el supervisor de proyecto.
Movimientos de equipos de un pozo al siguiente

· LISTADO INDIVIDUAL DE PARTES (TALADRO KD-1000): 

3 motores de 4 Cilindros

1 panel de Control

1 conjunto de Tanque Hidráulico

1 Torre de Taladro
1 cabeza de rotación
1 motor de rotación

2 cilindros Hidráulicos

1 soporte Fijo de Aluminio

1 marco de Aluminio

1 cilindro hidráulico (levante).
1 Road Breaket 

1 Road Hander 

Diferencias con taladro KD-1700:

1 soporte fijo de fierro

1 skid más grandes y pesado
· OTRAS PARTES:

2 tinas para Lodo.

2 mezcladores de Lodo.

1 bomba de agua para el pozo.

Cajas de Aluminio para Herramientas 
Otras Herramientas, Baterías y misceláneos.

Tubería, HW, HTW, NTW Y BTW.
Otras Herramientas para el fondo del pozo, tubos interiores, Core barell, etc.

Aditivos.

Bandejas o charolas.

Tanque de Combustible.

Cajas de Muestra 
Estructura para lona.

Lonas.
5.2 DESARME DE TALADRO
Después que se ha terminado un pozo, y que todos los estudios de fondo se han culminado y se ha retirado toda la tubería, es hora de empezar con el movimiento de máquina. El primer paso es desarmar y desconectar la máquina. El desarme del taladro solo puede ser llevado a cabo por el perforista y sus dos ayudantes. Otros mecanismos, que no se encuentren en la plataforma, como la línea de agua, líneas de descargue o tanques de almacenamiento pueden ser removidos o trasladados por el personal de apoyo, con la debida autorización del perforista o el supervisor.

· Desconectar los cables de las baterías, líneas de combustible, bombas hidráulicas y tubería de escape de cada uno de los motores KUBOTA (Diesel), los cuales están unidos a los motores.

· Desconectar las mangueras hidráulicas del marco de la máquina, de los mezcladores de lodo, de la bomba de agua 1029. Desconectar las mangueras de las líneas de agua de su fuente y del sistema de tanques de lodo, desconectar estas mismas mangueras del panel de control. Enrollar las mangueras hidráulicas y las de la bomba de agua, 2 mangueras hidráulicas de alivio de presión y fíjelas al tanque hidráulico. Enrollar las mangueras hidráulicas y fijarlas a cada uno de los 2 mezcladores de lodo. Enrollar las mangueras hidráulicas y fijarlas a la bomba de agua.

· Desarmar la torre de la máquina (Taladro KD-1000: Quitar la cadena de amarre o ajuste. Cortar el cable wireline del pescador, enrollar el cable en el carrete del WINCHE. Quitar los 4 pernos que fijan el carrete del WINCHE al marco de la torre, retirar la guarda y el carrete. Remover el pin, retire la cabeza de rotación junto con su motor de la montura de la torre. Retire ambos cilindros hidráulicos de la montura. Con asistencia o ayuda adicional de 2 ayudantes de apoyo que retire los pasadores de la parte superior de los dos soportes fijos de aluminio, esto se debe hacer manualmente incline la torre a 90 grados y retire los soportes fijos de aluminio de la base de la torre de igual manera se realiza manualmente, apoye o recueste la torre hasta que quede plana sobre la base de aluminio de la máquina. Retire los 4 pernos y desconecte la torre de la base de aluminio. 
· Organizar las partes más pequeñas y guardar en cajas de aluminio. Las herramientas más grandes se pueden agrupar en bolsas plásticas hasta el punto en que el peso pueda ser cargado o llevado por una persona. Vacié el tanque de combustible de regreso a los galones, luego retire y guarde el sistema de filtro. 

5.3 Preparación y organización de movilización de máquina

Los siguientes puntos se cumplirán con base a la disponibilidad de personal y la estructura del proyecto, de preferencia tal como se describen a continuación, sin embargo, el liderazgo del perforista y logístico serán fundamentales para la movilización.

Una vez el equipo fue desconectado y desarmado en su totalidad el personal del taladro se separa durante el traslado. De preferencia uno de los auxiliares si no es posible un líder de la actividad se quedará en la ubicación antigua indicando a los ayudantes generales el orden en el cual serán trasladadas las partes de la máquina, también asistirá al personal de apoyo preparando las cargas. 

5.3.1 Carga de equipo

El perforista y el otro auxiliar estarán en la nueva ubicación indicándole al personal de movimientos en donde descargar el material.

· Durante el desarme del equipo por parte de los auxiliares y perforista, el personal de apoyo puede comenzar a mover todos aquellos componentes que ya no serán requeridos como puede ser las cajas, estantería, tubería, señalización, etc.

· Es primordial que lo primero que debe llegar a la nueva ubicación sea la base o SKID de aluminio y motores ya que esto necesita ser ubicado para que se dé la alineación por parte del cliente.

· Las bandejas o charolas de los motores y de los hidráulicos debe ser lo siguiente en llegar, obviamente antes de la llegada de los equipos que se ubican encima de estas.
· Mediante la ayuda de vehículos de carga que cuenten con una rampa hidráulica se realizara el movimiento.
· El perforista y logístico informaran a todos los participantes en la tarea, sobre el plan de carga y organizaran al personal para reducir la exposición del personal a la rampa hidráulica.

· El conductor (logístico) opera el control de operación de la rampa hidráulica, posicionándola en el piso.

· Los auxiliares y ayudantes generales deslizaran, halando los motores generadores (3) hasta lo más cercano a la rampa hidráulica para eliminar el riesgo ergonómico por sobre carga, lo ponen encima de la misma. 

· El logístico acciona la rampa hidráulica para subir a la plataforma los motores generadores.

· Los desliza sobre la plataforma metálica del piso y acomoda recargándolos a las redilas.

· Después hacen lo mismo con el panel de control y tanque hidráulico los cuales son halados hasta la rampa hidráulica.

· El personal en el nuevo sitio o plataforma empezara con el ensamble de la máquina así mismo se puede solicitar el apoyo al personal auxiliar para el acondicionamiento de las áreas, es importante que solo se asignen al armado de maquina a aquellos ayudantes que tengan la capacitación necesaria para apoyar en el armado de la máquina.

5.3.2 Descarga de equipo
· Para dar inicio al proceso de descarga de equipos el conductor (logístico) debe delimitar el área de influencia de la rampa hidráulica con dos conos.

· Se inicia el descargue de los componentes en el mismo orden en que se cargaron, es decir, primeramente, se bajaran los componentes de mayor volumen y peso tales como; winch, Skid y torre, cabezal de rotación, etc... 

· Por último, los motores generadores (3) tanque hidráulico y panel de control.
· Todos los componentes son halados (arrastrados) hasta la rampa hidráulica para evitar el cargar y exponer al personal a un sobresfuerzo.

· Nuevamente, el personal de perforación le indicara al personal de apoyo que ítems o partes son prioridad. Por ejemplo, si no se cuenta con tiempo suficiente para hacer el movimiento de todo el material en un día, el personal de perforación indicara cual es la mínima cantidad de cada una de 
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6. DOCUEMENTOS DE REFERENCIA
ATS (Análisis de trabajo seguro)

7. CONTROLES AMBIENTALES

· Puntos ecológicos para la generación de residuos peligrosos por derrame de sustancias químicas.
· Limpieza de planilla después de terminada la perforación, separación de residuos 
· Uso de papel absorbente para limpieza de mangueras y limpieza de conexiones para evitar liqueos.
· Uso de kit de control de derrames.
· Uso de line y/o hule protector.
8. CONTROL DE CAMBIOS

	Descripción del cambio
	Responsable De Aprobación del Cambio 
	A Quien se le entrega el documento
	Fecha Modificación
	Rev.

	Documento original
	Mario Germán García Piedra
	Líderes de proceso
	11/06/2015
	0

	1.-Se incluye el Supervisor y prevencionista HSE, perforista y coordinador HSE en obligaciones, mudanza de máquina de interior mina, se incluyen las diferencias entre máquinas. Además, se cambia el título del procedimiento, es más específico con el termino taladro.
	Mario Germán García Piedra 
	Líderes de proceso
	04/06/2018


	1

	2. Se cambió el logo por el del código de identidad vigente.
	Mario Germán García Piedra 
	Líderes de proceso
	12/12/2018
	2

	3. Se cambió la caratula por la definida corporativamente para los procedimientos, se incluyeron las definiciones y se cambió codificación para proceso de operaciones 
	Mario Germán García Piedra
	Líderes de proceso
	15/07/2020
	3

	4. Se revisa la estructura general del procedimiento agregando los controles ambientales de la actividad.
	José Juan Dominguez Sarmiento
	Lideres de proceso
	05/03/2024
	4
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